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FIMI X8 SE Manuel d'utilisation

Veuillez lire attentivement le manuel avant de l'uliliser et conservez-le pour référence ultérisure.
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Services et assistance

FIMI fournit aux utilisateurs de X8 SE des
didacticiels vidéo et les informations suivanies:

1. FIMI X8 SE Manuel de l'utilisateur

2. FIMI X8 SE Manue! de démarrage rapide

3. FIMI X8 SE Déni de responsabilité et consignes de sécurnié

Les utilisateurs sont invités a visionner des vidéos de tutoriel avant

d'utiliser le produit et de lire attentivement les consignes de sécurte
FIM! X8 SE et de s'y rendre. connaitre le processus d'ulilisalion en
consultant le Manuel de démarrage rapide FlMI X8 SE.

Pour des informations plus détaillées sur le produit, veulillez vous
reporter au manuel d'utilisation FIMI X8 SE. \ieuillez télécharger le
micrologiciel et visionner les vidéos de tutoried sur le lien

https:fAvwww. fimi.comffimi-x8-se.html

4, Veuillez numériser le code QR suivant pour télécharger l'application
Fimi Mavi

Instruction de produit

Le FIMI X8 SE est un drone pliable aércdynamique
équipé d'une commande intelligente, d'une
communication sans fil et d'autres technologies de
pointe nécessaires pour réaliser des fonctions telles
que la télécommande & distance, le vol intelligent,
l'atterrissage précis, etc. Le cardan intégre 3 axes
stabilisé la caméra qui est capable de filmer des
vidéos 4K a 30 ips et qui effectue la transmission
d'images HD en temps réel. L'APP enrichit la
telecommande avec plus de fonctionnalités et une
connexion rapide. La téléecommande convient a iPad
Mini a la portée maximale. Les batons sont
détachables.



Présentation du produit
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Package List

Dronsx 1 Battery x 1 Chargar £ 1 AL cabla x 9
-]
Ramate controfler x 1 Postive propeior « 3 Instruction x 2
Reverse propelers 3



2 Télécommande
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drone

Mode de vol du Mode

GPS

Pour effectuer un vol stationnaire précis, le drone est équipé d'un module GPS. La fonction de vol intelligent fonctionne en mode GPS. Les utilisateurs
peuvent activer le mode Sport ou le mode Débutant dans les paramétres de vol. Lorsque le mode débutant est activé la vitesse de vol, la distance de
vol, l'altitude de vol et laltitude de RTH sont limitées. En mode sport, la vitesse de vol maximale est de 18 m/ s (65 km / h), la vitesse maximale
ascendante est de 5m / s {18 km / h) et la vitesse maximale de descenle est de 4 m/ s (14 km / h).

Mode VPU

Un module de flux optique est également intégré au drone pour un vol stationnaire et un atterrissage précis au point d'origine. En mode VPU, la fonction
de vol intelligent n'est pas prise en charge. La vilesse de vol maximale est de 10 m / s (36 km / h), la vitesse maximale de montée estde 3m /s (11 km
/h) et la vitesse maximale de descente est de 2 m /s (7 km / h). Lorsque le drone vole au-dessus d'un sol bien éclairé avec une texture claire et que le

signal GPS est faible, il passe automatiquement en mode VPU.

Mode ATTI

Lorsque le signal GPS est faible ou que ia boussole est perturbée, le drone entre en mode ATTI. Dans ce mode, le drone peut commencer 8 dériver
horizontalement et le mode de vol intelligent n'est pas pris en charge. Par conséquent, en cas d'accident, nous vous recommandons de voler dans une
zone dégagée avec une bonne réception du signal GPS. Une fois que le drone entre en mode A™TI, veuillez atterrir dans un endroit s0r dés que

possible,

Remarque: le mode Sport ne sers pas disponible lorsque le drone se situe & plus de 2400 métres dalitude.
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Sécurité Protection

Retour

Fallsafe Le retour Fallsafe est pris en charge uniguement en mode
GPS. Lorsque le signal GPS est interrompu pendant plus de 2
secondes, le systéme de contrble de vol intégré au drone prend le
contréle de voire drone, planifie la trajectoire de retour en fonction de
la trajectoire de vol initiale, puis le drone reviendra et atterrira a point
d'origine Cette fonction est opérationnelle si suffisamment de satellites
GPS sont verrouillés, sila boussole ne subit aucune interférence et si
le point d'origine a été enregistré correctement. Si le signal sans fil se
reconnecte pendant le retour de sécurite, le pilote peut désactiver
lindicateur de retour d'application ou basculer & nouveau le
commutateur Retour automatique vers la gauche pour annuler et le
drone planera a la position actuelle,
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Protection contre la consommation réduite

En vol, lorsque le niveau de la batterie est suffisant pour RTH,
l'application conseille aux utilisateurs de revenir, et le drone revient
automatiquement aprés 10 secondes de compte & rebours, Lorsque
le niveau de la batterie est suffisant pour atterrir, App conseille aux
utilisateurs d'atterrir le plus t3t possible, Le drone atterrit
automatiquement aprés un compte 4 rebours de 10 secondes.
Lorsque le niveau de batterle est a 10% d'utilisation restante, le

drone sera forcé d'atterrir,
niveau normal de la batlens

riarrmal batlary lavel
critical kow battery  low battery
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Survol du bord de la zone d'interdiction de vol

Le drone planera automatiqguement dans la zone de survol désignée
par 'état, comme le bord des aéroports, et l'application apparailra des
indications correspondantes. L'utilisateur peut utiliser des batons pour
piloter le drone a partir du bord de la zone d'interdiction de veol, mais le
drone n'entrera pas dans la zone de non-val,

Ly x Fisver

Mo=fly-zona




vol intelligent

Décollage automatique en

Lorsque les conditions sont réunies, appuyez sur le bouton
Décollage / Alterrissage automatique pendant 2 secandes pour
décoller. En mode GPS, le drone décollera & une altilude de

4 métres et planera pour contréler les batons. En mode VPU, le drone
décollera a une altitude de 1,2 métre et planera pour le contréle des
batons.

x 4m

F'Y

i x 1.2m
F 3

GPS Mode | VPU Mode |
& &

Atterrissage automatique

Lorsque les conditions sont réunies, appuyez sur le bouton
Déecollage / Atterrissage automatique pendant 2 secondes pour
atterrir a la verticale.

Remarque; les utilisateurs peuvent appuyer brigvement sur le bouton
d'atterrissage / décollage automatique pour quitter le vol intelligent.

Retour automatique

Lorsque le drone est en vol, l'utilisateur peut basculer le
commutateur de retour automatigue vers la droite pour retourner le
drone. Lorsque la distarce de retour est inférieure & 10 meétres et
que I'altitude de vol est inférieure a4 3 métres, le drone s'éléve a

3 métres d'abord puis revient au point de départ; si I'altitude de vol est
supérieure ou agale & 3 métres, le drone reviendra directement au
point d'erigine. Lorsque la distance de retour du drone est supérieure
ou égale a 10 métres et que I'altitude de vol est inférieure 4 30
metres, le drone monte 4 30 métres et revient au point d'origine; si
laltitude de vol est de 30 métres ou plus, le drone reviendra
directement au point d'origine. L'utilisateur peut basculer le
commutateur de retour automatique vers la gauche paur quitter.

Allitude
altiuicks =30
< x distancea10m
At el A
altituda =3m
4l
2l - distance <10m
am
altitiade <3m alifue =30m
digtance < 10m x distarces10m :
e . + Distance

|' harie pinead 10m



Smart Track

Smart Track est prise en charge uniguement en mode GPS.
L'utilisateur peut choisir Tracer, Profil ou Verrouiller dans le menu
Application. Le drone retrace & distance le sujet choisi sur linterface
de l'application.

En mode Trace, le titre se verroullle toujours sur Ia cible et le traca de
l'arriere & distance,

heachirg Imeving chreclion -'__-_‘u:
e e i e e e ik .

En mode Profil, le cap se verrouille toujours sur la cible et le tracs &
distance.
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en mode verrouillage, le drone en vol stationnaire a un endroits si vitesse de
vol estd, suivant la cible 360 °, L'utilisateur peut également régler la vitassa
de vol et le drone vole autour de la cible & une certaine distance,

flight speed =0m/s

~ B~ cameratracking 360°
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|

flight speed # Om/s

Remarque: dans Smart Trace, les ulilisateurs dohvent toujours veiller & éviter les
personnes, les animaux et les obslackes sur le trajet de suivi afin de garantir la
séourité du wol Les ulilisateurs doivent se conformer aux lols et
réglementations locales lors de l'utilisation de cette fonction,



Orbite

L'utilisateur peut sélectionner le mode Orbite dans l'application.
Lorsqu'un point central et un rayon sont définis, le drone vole autour
du point central & une vitesse par défaut. Si un point d'intérét est
défini, la caméra sera verrouillée sur le FOI

Rendez-vous & un point central pour définir le point central.

Eloignez-vous du point central pour définir le rayon.

Définissez |a vitesse de vol, la direction et le cap. Si le titre est libre,
l'utilisateur peut faire glisser un rectangle autour d'un POI

Central paint

Si batens sont déplacés en vol, I'altitude de vol ou du rayon saront
maodifigs. Prenant le mode 2 commea exemple:

Ravlius socrm o

| Crckwie DiractoniS paerd |'I | DiretionBSpesd

Fadus zoom in
Sght stick

g

Tap-fly

L'utilisateur peut sélectionner Tap-fly dans l'application. Appuyez sur la
carte pour choisir une destination

et définir la vitesse de vol. Le drone volera |3-bas a une vitesse par
défaut en

ligne droite. Si un point d'intérét est défini, la caméra est verrouillée
sur la du PDI

carte Tap pour cheisir une destination.

Basculez vers l'interface d'image pour faire glisser un rectangle autour du
PO

Definir I'altitude et la vitesse du drone PQl
Fod v o “"'-\

dastination

DFDHiE. dronis

L' utilisateur peut sélectionner Dronie, y compris Rocket. et inverser,
dans l'application. En moce Fusée, le drone vole vers le haut,
I'appareil photo pointant vrs le bas et le sujet photographié. En mode
Inverse, le drone vole en arriére et vers le haut, la caméra se
verrouillant sur le sujet pour enregistrer une vidéo.

Faites glisser un rectangle autour d'un POI

Réglez vitesse de vol et altitude, le centre de contrile de vol estimera
temps de vol automatiquement
Le drone ajuste automatiguement sa place

3 secondes compte & rebours pour s'envoler pour filmer une vidéo une fois
le drone réglage terming



Verrouillage du parcours

L'utilisateur peut sélectionner Verrouillage du parcours. mode dans l'application. Le drone enregistre la direction de vol actuelle en tant que cap.
L'utilisateur peut contrbler les batons pour ajuster la direction de la téte et du cardan, mais la direction avant reste inchangée.

Mode Trépied
La vitesse maximale du drone est de 1 m/ s 2t la vitesse de rotation maximale est de 60 * / s. En mode Trépied, ls sensibilité de l'opération est abaissée
simultanément pour des vidéos plus stables et plus fluides.

Mode Aerial
La distance de freinage est allongée et la vitesse angulaire de rotation est limitée pour vous assurer que les vidéos de prise de vue sont plus stables

et lisses

Remarque: Cours verrouillage est activé en mode aérien utilisateurs peuvent activer dans le de APP
mode SAR

Le l'utilisateur peut sélectionner le mode SAR dans 'APP. Grace aux coordonnées GPS en temps réel, le drone pcurrail aider les utilisateurs a effectuer
des recherches et des secours.

Interface dimage: aMfichez les coordonnées en temps réel et I'heure du drone, supportez le zoom numérique, captures d'écran pour partager en ligne

Interface de la carte’ affichez les coordonnées en temps réel et le temps du drone sur une carte ordinaire et par satellite, capiures d'écran pour partager en ligne

10
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Mode Spirale

L'utilisateur peut selectionner le Mode Spirale dans lapplication. Définissez le point central et le rayon, le drone volera en spirale vers le haut et

enregisirera une vidéo simultanément, montrant ainsi une impression d'espace.
Rendez-vous a un point & définir comme point central,

Eloignez-vous du point central a définir le rayan

Definissez Ia direction de la spirale el la distance de vol pour démarrer el anragisirer une vidéo en méme temps. La mission est interrompue si Futilisateur déplace des
batons

10.



Waypoint

Le choix du point de cheminement el de ltinéraire de tracé sont
disponibles sur la carte. Le drone suit la route d'un point de passage a
une vitesse par défaut, Si un point d'intérét est defini, la caméra sera
verrouillée sur le PO, L'utilisateur peut sélectionner un moyen de
définir des points de cheminement, notamment en choisissant des
points en vol ou sur la carte, des itinéraires historiques

Cholx des points en val

1. santréler be drong sur un point & ddfinie comma poirt de cheminament o |

2. aide do batans pour détinir I'allitude de vel &t la direction du cap, maleties pour
elafinir langle de la Ascslle o actions pour atteindne e ooint de chaminomeast

T lrsygue oug les points de roote sont préfs. e vitesss de winl, A direction oo cap,
laction sur la destination

4, PO deest activés lore de I'exéoution de points de chemingmeant.

Sélectionnez deg points sur la cane
1. pOUF ASLET (N

2. whtribot o weaggaaind oy czenpeis Pallitocks oe wol, FacBon & la destination, faie
piiesher L adieclion,

3 faltes glisser Fichne du PO sur la cartes. el meftre s5n un, tludes @l rappoient
waypEoints

4, lorsgue lous points de passags est prit, 8 vous plail régler la vilesse de
volaction failsate g1 action aude destination

& PO agt activa lnre avacistinn wowrsinie
& LN esl aclive lors exacUlion Waypoinis
fi.

routes historiques

1. prévisualiser ks polms passage el son altnbul en entrant de la lkste Tavoris

2. rotinet pour demarrer el afficher la points de cheminement en temps réal frace
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atterrissage précis

Dans le processus de retour 4 la maison, le capteur de flux optique
corréspondra aux caraciéristigues de la piste dessus la maison point.
Une fois lappariement réussi, le drone atlerrira précisément sur la
plste d'atterrissage.

Remargue sl vous plalt activer l'atterrissage précis dans l'application avant
de l'utiliser,

Mode Fix-wing mode

En Fix-wing. le drone ne peut voler que vers I'avant et non vers l'amriére,
L'utilisateur peut utihser des baguettes pour contriler la vitesse el la route du
vol, comme indigué ci-dessous (mode Amérique),

vers le haul haut
gauche lers ie bas has
# gauche cu & drolie \firage a gauche ou a droite
vers be haut Accalérer
droile vers le has Decalirer
a pauche ou & digils Virage & gauche cu
A droite




Montage et démontage

1 Hélices
Dépliez les bras avant et arriére du drone.

Fixez les hélices marquées en gris 4 la base de montage du moteur
avec des marques grises sur les bras.
Assurez-vous que I'hélice est appuyée au bas de |a base de montage.
Faites tourner hélice jusgu'au bout du sens de ve Touillage jusqu'a
ce qu'elle soit renvoyée et verroulliée.

Appuyez avec force sur hélice et faites-la pivoter dans la direction de
déverrouillage pour la retirer.

Consells de sécurité:

Si I'hélice est endommagée pour garantir la sécurité et lefficacité du vol.
\érifiez si Ihélice est correctement instaliée et fixée avant chague vol.
Est élaigné de Mhélice en rotation pour éviter les coupures.

Remargue: Prenez l'installation de 'helice inversée & titre d'exempla.

Batterie

La batterie intelligente du FIMI X8 SE a une capacité de
4500mAh, une tension de 13.05V. Ce type de batterie utilise
une cellule a haute énergie, un systéme de gestion de
batterie avancé et des fonctionnalités de charge et de
décharge.

Assembler et désassembler

Appuyez fermement sur la pile. Une fois la pile installée en place,
vous entendrez un «clics,

Pour retirer la batterle, vous devez appuy'ar sur la boucle de la
batterie des deux cités de ka batterie pour extraire |a batterie.




Mise en marche et arrét

charge
Branchez la batterie chargeur el cable secteur comme indiqué Appuyez brigvement sur le bouton d'alimentation + 2 secondes pour
ci-dessous, et branchez le chargeur sur une prise de - allumer / éteindre Appuyez brigvement pour vérifier le niveau de la
courant
batterie
Lorsque la batierie est en charge, les feux de niveau de la batterie
clignotent
Lorsque la batterie est complétement chargés, les feux de niveau de
la batterie vont e
f \{‘*5::;“ -
- - 'lx
Il faut environ 2 heures pour charger complétement la batterie e
ol o - L
(S —
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1 =7 '__-J"'/ - -
- .l" L_‘___-""\.
/ F UV ~ 240V \ \ B g
/ /" = - L ik s r
._-"r

A3,



Cardan et Appareil

Drone Carte TF

Caméra
. : Lorsque vous installez une carte TF sur le drone, veuillez d'abord déplier les bras
L'appareil photo, équipé d'un CMOS de 1/ 2,3 pouces et d'un objectif du drone et ouvrir le capot de protection de lNnterface.
grand angle avec une distance focale équivalente a 26mm, prend en Insérer la carte TF avec le [itéral vers le haut dans le logement de
charge les vidéos HD 4K 30FPS et les photos de 12 mégapixels pour carle TF. Pour retirer la carte TF, appuyez sur la carte TF pour la

vous permetire de réaliser plus facilement des blockbusters. Il posséde falre ressortk.
e_galement divers modes de prise de vue, notamment les modes
simple, rafale, laps de temps, prise de vue panoramique et ralenti, pour

différents scénarios.

MNote:Support Micro 30 ( U2 and above ) 8 ~ 84GE, recaommend (o use

Sandiak Extreme Pro V30 326G Sandisk Extrama Pro V30 645G
Sandisk Extreme V30 326G Sandisk Extreme Va0 545G
Samsung Pro Endurance 32G Toshiba Exceria Pro 64G

Lexar Professional 1000X 324G

14



Gimbal

FIMI X8. SE combine un cardan mécanique léger
a 3 axes avec les derniers algorithmes de
controle professionnels et une précision de
contréle de + 0,004 ° C, qui offre une
plate-forme de prise de vue stable pour la
caméra. L'axe de pas, incliné par défaut de 0 °
a-80 °, peut étre réglé a l'aide du cadran
gauche de la télécommande ou de I'application.

fonctionnement Mode

herizon

paralléle

AS.

e__

suivi: L'axe de déroulement ne bouge pas avec le
drone &t maintlent toujours ia nacalle a I'horizontale,
ce gul convient & la réalisation de vidéos stables.

Mode FPV: L'axe de roulis tourne avec le drone pour
offrir une vue & la premiére personne.



Télécommande

Avec un design ergonomique, il est plus facile et plus précis a controler.
Il n'y a pas d'opération compliquée pour connecter une application, il
suffit de brancher et cela fonctionne. La télécommande complétement
chargée peut fonctionner environ 4,5 heures,

Allumer et éteindre la charge

. Connectez la télécommande & un adaptateur secteur comme indiqué cl-dessous

court + appul long sur le bouton d'alimentation pendant 2 secondes pour
allumer / éteindre Appui bref pour vérifier le niveau de charge de la batterie

i o

=

&
@
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Charge

. Lorsgue la telécommande est en charge, les voyants du niveau de la batterie
clignotent

- lorsque la télécommande est complétement chargée, les voyants de niveau de
batterie s'éteignent

. I faut environ 4 heures pour charger complétement la télécommande a 'état
éteint, Appui




Assemblage de l'appareil

Ressérrer le mobile ou le pad de 'appareil mobile titulaire en prolongeant le titulaire
vers la gauche,
Quvrez le capot de protection de linterface en bas de la
télécommande. Connectez votre téléphone et la télecommande
avec un cAble USB.

Connectez le drone et mettez & jour le micrologiciel en suivant les instructions
de l'application Fimi Navi.

g(—_‘_‘ |

Remarque: le logement de cable esl réservé sur le coté droit de la télécommande,
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Prise de vue et enregistrement

. Appuyez sur le bouton de prise de vue pour prendre une photo. Une pholo
est prise lorsque vous entendez 2 sons brefs.

. Appuyez sur le bouton d'enregistrement pour enregistrer une vidéo.
L'enregistrement commence lorsque vous entendez 2 sons brefs. Appuyez a
nouveau pour arréter I'enragisirement avec 4 sons brefs.

. Pendant l'enregistremenl, appuyez brigvement sur le bouton de prise
de vue pour capturer une ohoto (prise en charge uniqguement de
1920x1080 25 | 30 | 50 | 60fps).nacelle en tournant

. Vous pouvez contrdler I'angle du cadran gauche vers le haut ou le bas.
Le cadran droit peut ajuster EV / IS0,

------ + Reacard buttan
e

- Shonot button




Boutons de raccourci |

oy
/@ 3 Basculez le bouton de retour automatique vers la drofte lorsque le drone est en vol, le drone
[ reviendra au point d'origine.

8+ a
@ En cours de retour automatique, basculez le bouton de retour automaltique vers la
B - @ gauche, le drone planera au lieu-place et attendra les instructions pour les batons.

Appuyez sur le boulon a cing directions vers le haut pour accéder 4 la carte

ou le FPV. Appuyez sur le bouton & cing directions pour ke centrer ou vers le

bas,

Basculez le bouton & cing directions vers |a gauche pour activer | désactiver lintarface
d'informations de la batterie. Basculez le bouton & cing directions vers la droite. Activer /
desactiver linterface d'auto-vérification Appuyez par défaut sur le bouton central & cing
directions pour activer | désactiver le suppor.

Molette droite pour régler la valeur EV / 150
Molette gauche pour régler fangle de la nacelle

lorsque le bouton de décollage automatique / d'atterrissage devient blanc, Vious pouvez

appuyer sur pour décoller ou atterrir,
Lorsque le drone répond aux conditions de décollage automatique. appuyez
longuement sur 2 secondes pour décclier. Lorsque le drone satisfait aux conditions

= sur terre, appuyez longuement sur 2 sacondes pour atterrir, Lorsque le drone exécuts

un vol intelligent, appuyez briévement sur ce bouton pour quitter
18



APP 1. en temps réel Paramétres vol

WE1.23mis: vartical speed

e

®od  HS1.80ms: horizontal spead
Download and install Fimi Navi app, register a F

M| user

.

account before login, and select FIMI X8 SE to enter device

o :  Batterle d'atterrissage

m Estimated RTH battary
Image Interface
2. Etat du drone

Z 3 En vol. étal actuel du vol
GPS; mode de vol actuel, vy compris le GPS ., VPU ATTI
puissance drone en temps réel

3. Etat du signal et paramétres généraux
’yf affiche l'état du signal GPS, 0-8 indigue faible &n rouge; 7-12 Indigue bon avec jaune; 13 al

cl-dessus indiquent excellent avec le blanc. Appuyez pour entrer les parametres de controle
de vol

E‘ affichez l'ntensité du signal de transmission d'image
3
EF affichez l'intensité du signal RC, appuyez pour entrer dans le réglage RC

I
] ]
:‘:J affichez le niveau de batierie en temps réel, appuyez pour entrer les paramétres de;

a Paramétres




4. Interface de la carte Indique

la pasition du drone en temps reel et prend en charge le zoom
3D. Appuyez sur pour basculer avec linterface dimage.

5. Mode de mesure

appuyez sur n'importe obl dans Pinterface de |'image pour la mesure, cliquez sur ke bouton
de verrouillage de 'exposition pour verrouiller la valeur,

6. Cardan et paramétres d'image

g : Afficher l'angle actuel du cardan

. Affiche la valeur EV actuelle

. affiche la valeur IS0 actuelle

@ affiche la valeur d'obluration actuelle

@  affiche le mode de couleur actuel
. affiche la capacite de la carte SD st ses résidus

T Afficher |a résolution vidéo et la cadence d'image en mode vidéo ou la taille d'image
an mode

7. photo Zone d'utilisation de l'appareil photo
3:26 + Longueur de 'enregistrement vidéo

el
v1+ : Paramétres de I'appareil photo, appuyez sur pour définir EV, IS0, obturateur, mode
video ou photo, résolution, taille vidéo, balance des blancs, etc,

@ : Appuyez pour basculer entre l'enregistrement photo et vidéo

@ ¢ Appuyez pour démarrer / améter la prise de photos ou l'enreqistrement de vidéos
O : Bouton PIV, apparait uniguement an mode video avec 1080F

m : Bibliothéque multimédia, appuyez sur pour télécharger ou prévisualiser les
vidéos el les photos enregistrées sur la carte Micro SD

8 Intelligent Flight
Appuyez pour accéder a l'interface de vol intelligente

T
|*’* : Décollage
: automatique Atterrisszge
¢ automatiqueRetour automatique

: Points de cheminement
Smart Track, y compris Trace, Profil, Vierrouillage
+ Orbite

» survol

: touche, y compris fusée et inverslon

: mode en spirale: mode
L SAR
. mode agrien

o B ® =% ¢ @ ©C W &+

- mode trépied

4 =

: varrouillage du parcours

> ‘mode "Fix-wing"



interface en Préparez-vous a voler

Veérifier avant Décoller

Assurez-vous que la batterie de I'avion et de la teléecommande est
suffisante.

Assurez-vous gue I'hélice est correctement installée et exempte de
dommages et de vieillissement.

Assurez-vous que 'objectif de la caméra est

propre, Assurez-vous que la carte TF est

insérée.

Gardez les antennes croisées comme indigué sur la figure.

‘G} . Appuyez pour basculer entre position du drone dans le centre de |'écran ou fols
position de drone et téléphone dans le centre de |'écran:

@ Regler position de drone actuel etant gue point

# d'accueil:Ragler position de téléphone actuel tant gue point
®  d'eccusilt-Position do drone Remargue: pour que les signaux soient stables, conservez toujours le plan longitudinal des

antennes par rapport a l'agronef,
actuel;Point PR

& d'accueil:Position de téléphone actuelle
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Confirmer le cap du drone Décollage manuel

La diregtion de la camera a cardan intégrée est le cap du drone.
Une fois le drone allumé, le cap peut étre indigué par des feux de navigation.

Le feu rouge et le feu vert indiquent le cap et le feu jaune est la queue,

O Baton gauche  Béaton droit Baton gauche Baton droit
oy K Gardez les deux batons vers le bas pendant encore plus de 3
Drone heading secondes; les hélices toumer.
red se mettent 4 Relachez les deux batons une fois que les hélices tournent
green et poussez fermement ke baton gauche vers le haut pour décoller du

drone
. relachez les deux batons en vol stationnaire

A tout moment pendant le vol contrélé, reldchez les batons et le drone volera
automatiquement en val stationnaire

Conseils de sécurité: gardez toujours la gueue poimtée vers I'utilisateur pour éviter toute erreur de direction.

%



Manual take landing

Z~ 1 ,  lentement la manette gauche vers le bas pour atterrir le

L

- 8% vous plait soyez prudent de Fenvironnement d'atlerrissage.
Me pas atterrir sur un plan incling pour des raisons de sécurité.

Arrétez les hélices en cas d'urgence

Lorsque les moteurs ne peuvent pas s'éteindre correctement, veuillez basculer la
manette gauche au bas de la portée intérieure inférieure et appuyer sur le
bouton Décoliage / Atterrissage automaltique pendant 5 secondes simultanément
pour aréter les moteurs. ‘ \

E@% . H
© o

Conseils de sécurilé: Ne faites pas fopération ci-dessus pendant le vol normal pour éviter gue les
moteurs ne s'arrétent an air,

conditions de vol

Flying Condition Requirement

1. Le drone convient aux personnes de plus de 18 ans
qui ont une pleine capacité cvile.

2. Veillez & vous tenir a distance des personnes,
des animaux, des arbres, des véhicules et des
bétiments lorsque vous utilisez le drone. S'il vous
plait soyez prudent lorsque quelqu'un approche.

3. Tenez-vous 4 l'écart des aércports, des chemins
de fer, des autoroutes, des immeubles de grande
hauteur, des poleaux des services publics et de
lout autre environnement dangereux lors de
lutilisation du drone.

4. Eloignez-vous des zones comportant des signaux
électromagnéliques complexes tels que
en tant que stations de base de communication et antennes haute puissance
lors de I'exploitation du drone.

5. L'allitude de vol el la distance du drone correspondant au point de décollage
seront limitées en fonction des réglementations et des politiques en vigueur.

6. N'utilisez pas ce produit aux endroits ef heures interdits par les
réglementations et les politiques.

7. Pour protéger les droits et interéts légitimes des utilisateurs, veuillez suivre
les instructions de sécurité du produit lors de lutilisalion.

B.N'utilisez pas le drone par mauvais temps, par exemple par vents forts, pluie,
neige ou brouillard,

9. Veuillez utiliser le drone dans un endroit large avec un bon signal GPS,

10. Il est suggéré que l'utilisateur effectue le premier vol sous la
direction d'un professionnel expérimenté.



Maintenance et étalonnage Etalonnage

de la
télecommande

Essayez de calibrer la télécommande lorsque vous détectez des
incohérences entre le contréle du manche et le vol du drone.
Sélectionnez "Calibrage RC" dans le menu de la
lelécommande, Tapez sur "Démarrer” pour calibrer le centre,
Me déplacez pas les batons.
Fassez a l'étalonnage des batons une fois 'étalonnage du centre
réussi. Passez a 'étalonnage du cadran une fois que I'étalonnage
des batons est réussi,

Remargue: veuillez éleindre le drone avant de calibrer la télécommande. L'étalonnage RC
n'est pas disponible en vol

Etalonnage du compas

Si le champ magnétique change, le compas doit étre recalibré pour
assurer la sécurité du vol. Si la boussole du drone doit &tre calibrée,
l'application vous donnera des conseils et des indications. Aprés avoir
accédeé au menu de controle de vol, sélectionnez "Etalonnage du
compas”, puis étalonnez en fonction de l'invité de l'application.

Remarque: connectez le drone avant le calibrage. L'étalonnage du compas n'est pas
disponible en val.
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Calibrage du ouvrez

cardan Cliquez sur "Calibrage du cardan” et la page de calibrage
dans le menu des paramétres du cardan,

Une fois le drone placé en douceur, cliquez sur pour lancer
'étalonnage. Ne déplacez pas le drone pendant le processus
d'étalonnage.

Une fois l'etalonnage terming, l'nterface de l'application affiche
"Etalonnage réussi".
Si linterface de l'application indique "Echec de I'étalonnage”, veuillez recalibrer.

Remarque: létalonnage a la nacelle n‘est pas disponible en vol,
Maintenance des hélices Les

hélices sont des piéces d'usure. Quand ils sont endommagés,
remplacez-les a temps pour assurer |la sécurite et 'efficacité du vol,



Entretien de la batterie

Ne jetez pas la batterie au feu. Ne batiez pas la batterie; La capacité
de la batterie au lithium diminue considérablement dans des conditions
de basse température. N'utilisez pas la batterie lorsqu'elle est
inférieure a 5 degrés. Ne placez pas la batterie sous le soleil brilant.

Entretien du

cardan Le cardan du X8 SE, intégré au drone, n'a pas besoin d'étre
démonté. Veillez & ne pas rayer la caméra lorsque vous rangez le
drone. Veuillez garder I'appareil photo propre pour une meilleure
qualité d'image.

Auto-vérification du

drone Le drone entre dans l'auto-vérification lorsqu'il est sous
tension. Si l'auto-vérification a échoué, App affichera les astuces
correspondantes.

6.

Mise a niveau du micrologiciel

Veuillez vérifier régulierement la version du micrologiciel. La
nouvelle version sera poussée par Fimi Navi App pour inviter
les utilisateurs a se mettre a jour.

Veuillez télécharger le nouveau firmware lorsque I'application
est connectée au drone =t a2 la télecommande



Speécification de base

Drone

Modéle de produit; FMWHRJI0ZAS

Dimensions: 204 = 106 = 72, 8mm Taille

de la diagonale: 372 mm

Polds au décollage: environ T8Bg

Temps de vol; anviren 33 min *

\itesse ascensionnelle

maximalke: & m/ s Vitesse

maximale décroissante; 4 m/ s

Vitesse de vol maximale; 18 m /s

Systémes de posifionnement par satellite: GPS /
GLOMASS Précision de survol;

Vertical: + 0.1 m (dans la plage de détection par ultrasons)
+ 0.5 m (lorsque le positionnement GPS est actify Horlzontal
++ 1,6 m Température de fonctionnement: 0" C 4407 C
Altitude appropriée; 5000 m =

Fréguence de fonctionnement: 5,725-5,850 GHz

Chargeur

Entrée nominale: 100-240Y ~ 50 / 60Hz
1.5A Puissance nominale; 13.05Y 34
Puissance nominabke; 39.15W

Remarque;

Télécommande

Poids net :  Environ 373g Dimensions : 2038 = 891 =
46 6mm Fréquence de fonctionnement :

5.725-5.850GHz Type : Batterie au lithium rechargeable
Capacité .  3900mah

Tension nominale ¢ 3.7V Entrés . 54V 2A

Distance de transmission :  Environ 5000m™
Température de fonctionnement ; 0-40°C

Altitude approprige: 5000m

batterie

Type de: Batterie au lithium recharpeabls Poids.
Environ 275p Capacité: 4500mah

Tension: 11,4V

Tension limite; 13,05V Energle;

51,3Wh

Température ambiante de charga: 0 C ~40 " C

Plage de réglable par cardan

rotation: 0" ~-80 * (Pas) Plage de

vibrations angulaires: £ 0,004 ° Objectif;

FOV 78,8 *

Quverture de lappareil photo: 2.2

Distance focale  de

l'apparedl photo;_4,73 mm

Distance © focale

énuivalente: 26 mm

Capteur: 1/ 2 3 "CMOS

Pixels effectifs: 12

M Plage 150: 100 - 3200 (Vidéa! - 100 - 1600
{ Photo Vitesse d'obluration: & ~ 1/ 80005

Reésolution vidéo maximale: 3840 x 2160 | 30fps

| 25fps | 24 images par seconde max: maximale:

100 Mbps:

resofution 4000 x 3000

Systéme de fichiers; FAT32 /

exFAT

Format d'image: JPG,

JPG + DNG Formal

widéo: MP4

Type de carte mémaoirg: Micro 50 (L3 et supérieur) B - 64

Go

Le vol de 33 minutes la temps fail réfdrence & une vitesse constante & 7 m ( & (5ans vent) avec unes batterie completement chargée of faiblemant cydique, Distance de cantrdle & dislance jusqu'a 5 km (FCC) en 2one dégagés
&t sans |nterférenca. Tous las tests et toutes les données cl-dessus proviennent du laboratolre FIMI, des erreurs peuvent sirvenir lors de 'ublisation réslle, en raison de modifications de 'dilisation ou de I'envirannement.



